fmo3oe>33 ar-r 



Europaisches 
Patentamt 



European 
Patent Office 



Office europgen 
des brevets 



RBFD 17 JUN 2004 



WIPO 



PCT 



Bescheinigung Certificate 



Attestation 



Die angehefteten Unterla- 
gen stimmen mit der 
ursprQnglich eingereichten 
Fassung der auf dem nach- 
sten Blatt bezeichneten 
europaischen Patentanmel- 
dung Qberein. 



The attached documents 
are exact copies of the 
European patent application 
described on the following 
page, as originally filed. 



Les documents fixes a 
cette attestation sont 
conformes a la version 
initialement deposee de 
la demande de brevet 
europeen specifiee a la 
page suivante. 



Patent an meld ung Nr. Patent application No. Demande de brevet n° 

03101758.5 y 



B 

CO 
— I 

I 

CD 

i G 

O 

o 

-o 
•< 



PRIORITY 
DOCUMENT 

SUBMITTED OR TRANSMITTED IN 
COMPLIANCE WITH RULE 17.1(a) OR (b) 



Der President des Europaischen Patentamts; 
Im Auftrag 

For the President of the European Patent Office 

Le President de I'Office europeen des brevets 
p.o. 



R C van Dijk 



DEN HAAG.DEN 

THE HAGUE, 24/06/03 

LA HAYE.LE 



EPA/EPO/OEB Form 1014 . 0251 



Europaisches European 
Patentamt Patent Office 



Blatt 2 der Bescheinigung 
Sheet 2 of the certificate 
Page 2 de rattestation 



Office europeen 
des brevets 



Anmeldung Nr.: 
Application no.: 
Demands n°: 



031017S8.5 y 



Anmeldetag: 



of filing: 16/06/03 
de depot: ' 1 



V 



Anmelder. 

Applicant(s): 

Demandeur(s): 

Konlnklljke Philips Electronics N. V. 

5621 BA Eindhoven 

NETHERLANDS 



Bezeichnung der Erfindung: 
Title of the invention: 
Titre de V invent ion: 

Vorrlchtung und Verfahren zum Lokallsleren elnes Raumberelchs 



In Anspruch genommene Prioriat{en) / Priority(ies) claimed / Priorite(s) revendiquee(s) 



Staat: 
State: 
Pays: 



Tag: 
Date: 
Date: 



Aktenzeichen: 
File no. 

Numero de depot: 




Am Anmeldetag benannte Vert rag staaten: 




filing: AT/BG/BE/CH/CY/a/DE/DK/EE/ES/FI/FrVGB/GR/HU/IE/IT/LI/LU/MC/ 



Berne rkungen: 
Remarks: 
Re marques: 



EPA/EPO/OEB Form 



1012 



- 11.00 



PHAT030033 EP-P 



Vorrichtung und Verfahren aim T-nValig Wen eines Raumbereichs 

5 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Schaltung zum Lokalisieren eines 
Raumbereichs, aus dem ein mit Hilfe einer Ix)kaleieruBgssignal-ErzeugungseiDrichtung 
eizeugbares und abgebbares optisches Lokalisierungssignal stammt. 

10 Die Erfindung bezieht sich weiters auf eine Lx)kalisierungseinrichtung zum 

Lokalisieren eines Raumbereichs, aus dem ein mit Hilfe einer Lokaleierungssignal- 
Erzeugungseinrichtung erzeugbares und abgebbares optisches Lokalisierungssignal 
stammt, welche Lokalisierungseinrichtixng eine wie vorstehend im ersten Absatz 
beschriebene Schaltung enthalt. 

1 5 Die Erfindung bezieht sich weiters auf ein Audiosignalabgabesystem, welches 

Audiosignalabgabesystem eine wie vorstehend im ersten Absatz angegebene Schaltung 
enthalt 

Die Erfindung bezieht sich weiters auf ein Audiosignalempfengssystem, 
welches Audiosignalempfengsystem eine wie vorstehend im ersten Absatz angegebene 
"20* "Schaltung enthalt - 

Die Erfindung bezieht sich weiters auf ein Verfahren zum Lokalisieren eines 
Raumsbereichs, aus dem ein mit Hilfe einer Ix>kaUsienmgssignal-Erzeugungseinrichtung 
erzeugtes und abgegebenes optisches Lokalisierungssignal stammt 

25 

Eine solche Schaltung der eingangs im ersten Absatz angefuhrten Gattung und 
eine solche Ix>kahsierungseinrichtung der eingangs im zweiten Absatz angefuhrten 
Gattung und ein solches Audiosignalabgabesystem der eingangs im dritten Ansatz 
angefuhrten Gattung und ein solches Verfahren der eingangs im vierten Absatz angefuhrten 
30 Gattung sind aus dem Patentdokument EP 0 568 71 6 Al bekannt 

Das bekannte Audiosignalabgabesystem ist durch eine Stereolautsprecherbox 
realisiert, welche die bekannte L^lcalisierungseinrichtung aufweist, die durch einen Sensor 
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realisiert ist, der die bekannte Schaltung aufweist. Die bekannte LokalisieningseimichtUBg 
ist auf optische Weise zum Empfangen von einem durch Inftarotlichtsignale gebildeten 
lokalisierungssignal aus einem Horbereich, also aus einem Raumbemch vor der 
Stereolautsprecherbox, ausgebildet. Die bekannte LokaUsierungseinrichtung ist weiters 
zum Lokalisieren des Horbereichs ausgebildet, aus dem das Lokalisierungssignal stammt, 
wonachbeidembekanntenAudiosignalabgabesystememzudemlo^ 
korrehertes Verdrehen von zwei Hochtonern erfolgt, urn ein Abgeben von zwei 
Audioteilsignalen auf den lokahsierten Horbereich abzustimmen. 

Bei der bekannten Schaltung bzw. der bekannten I^kalisierungseinrichtung 
bzw. dem bekannten Audiosignalabgabesystem besteht jedoch das Problem, dass das 
Lokalisieren des Raumbereichs, aus dem das Lokalisierungssignal stammt, nur hinsichtlich 
mememNiveaubereichhegendenPdchtungenvorderlokahsi^^ so 
dass das Abstimmen des Abgebens von Audioteilsignalen lediglich auf einen ermittelten' 
Richtungsbereich des Raumes vor der Stereolaufcprecherbox erfolgen kann, welcher 
Richtungsbereich sich ausgehend von dem Sensor bis bin zu einer Lokalisierungssignal- 
Erzeugungseinrichtung, mit deren Hilfe das Lokalisierungssignal erzeugt wurde, und 
daruberhinaus erstreckt. 



20 Die Erltotag hat sich zm Aufgabe gestellt die voretehend aageffihrten 

Probleme hei etoer Schaltuug der etagangs to ^ Absatz angeffltotenGammgundbei 
emer UkalMeruogsetaichtung der eingangs to ^eite. Absalz Qamag md 

he, en,em Audioaigaatabgabesyatem der eiagaags to drittea Abaatz aagefuhrtea Gattang 
be, emem Verfttaen der eiagaags to fflaflen Abaatz aageftthrtea Gattuag zu beaeitigen 

25 "d^verbeaaerteSohaltoguademeverbeaaertel^kalMet^ 

verbeaaer.es Audiosignalabgabesyston uod eh, aeues Audiosigaalempfcagsystem uad ein 
verbessertes Verfahren zu schaffen. 

Zur Losung der vorstehend angeruhrten Aufgabe sind bei einer Schaltung 
gemaB der Erfindung erfindungsgemaBe Merkmale vorgesehen, so dass eine Schaltung 
30 gemaB der Erfindung auf die nachfolgend angegebene Weise charakterisierbar ist, namlich: 
Schaltung fur eine Lokalisierungseinrichtung zum Lokalisieren eines 
Raumbereichs, aus dem ein mit Hilfe einer Lokahsierungssignal-Erzeugungseinrichtung 
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erzeugtes und abgegebenes optisches LokaUsierungssignal stamnrf, die Empfengsmittel 
aufweist, die in einem Abstand zu dem zu lokalisierenden Raumbexeich angeordnet sind 
und die auf optische Weise zum Empfangen des ihnen von dem Raumbexeich her 
zufuhrbaren optischen Lokalisierungssignals ausgebildet sind, und die Ennitflungsmittel 
5 aufweist, die unter Ausnutzung des empfangenen optischen Lokalisierungssignals zum 
Enmtteln und zum Abgeben einer ersten P^umbereich-Lokahsierungsinformation 
ausgebildet sind, die den Abstand zwischen den Empfangsmitteln und dem Raumbereich 
reprasentiert 

Zur Losung der vorstehend angefuhrten Aufgabe sind bei einer 
10 Lokahsierungseinrichtung gemaB der Erfindung erfindungsgemaBe Merkmale vorgesehen 
so dass eine Lokalisierungseimichtung gemaB der Erfindung auf die nachfolgend 
angegebene Weise charakterisierbar ist, namlich: 

Lokalisierungseinrichtung zum Lokahsieren eines Raumbereichs, aus dem ein 
mit HSlfe einer Ix>kalisierun^signal-Erzeugungseinrichtung erzeugtes und abgegebenes 
optisches LokaUsierungssignal stammt, die eine Schaltung nach einem der Anspruche 1 bis 
6 aufweist und die optisch wirksame Obertragungsmittel aufweist, mit deren Hilfe das aus 
dem zu ermittelnden Raumbereich stammende und bei den Obertragungsmitteln 
auftretende optische Lokalisierungssignal zu den Empfangsmitteln der Schaltung hin 
zufuhrbarist. 

Z^LSsuhgder vorstehend angemhrtto Aufgabe sind bei feinem 
Audiosignalabgabesystem gemaB der Erfindung erfindungsgemaBe Merkmale vorgesehen 
so dass ein Audiosignalabgabesystem gemaB der Erfindung auf die nachfolgend 
angegebene Weise charakterisierbar ist, namlich: 

Audiosignalabgabesystem welches Audiosignalabgabesystem eine Schaltung 
nach einem der Anspruche 1 bis 6 aufweist und welches Audiosignalabgabesystem 
Audioteilsignal-Erzeugungsmittel aufweist, die unter Berucksichtigung von mindestens 
einer mit Hilfe der Schaltung erzeugbaren Raumbereich-I^kahsierungsinformation zum 
Erzeugen von mindestens zwei zum Bewirken eines Raumklangempfindens geeigneten 
Audioteilsignalen ausgebildet sind, wobei jedes Audioteilsignal zum Abgeben fiber ihm 
zugeordnete Schallerzeugungsmittel bestimmt ist, so dass in einem Raumbereich auf 
welchen Raumbereich die Audioteilsignale unter Berucksichtigung der mindestens einen 
Raumbereich-LokaUsierungsinformation abgestimmt sind, ein Raumklangempfinden 



20 



25 



10 



30 



PHAT030033 EP-P . 4 _ 

bewirkbar ist. 

Zur Losung der vorstehend angefuhrten Aufgabe sind bei einem 
Audmsignalempfengsystem gemaB der Erfindung erfindungsgemaBe Merkmale 
vorgesehen, so dass ein Audiosignalempfengsystem gemaB der Erfindung auf die 
nachfolgend angegebene Weise charakterisierbar ist, namlich: 

Audiosignalempfangsystem welches Aumosignalempfengssystem eine 
Schaltung nach einem der Anspriiche 1 bis 6 aufweist und welches 
Audiosignalempfangssystem Audioteilsignal-Empfangsmittel aufweist, die zum 
Empfengen von mindestens zwei zum Bewirken eines Raumklangempfindens geeigneten 
Audioteilsignalen ausgebildet sind, wobei jedes Audioteilsignal fiber ihm zugeordnete 
Schallempfangsmittel empfengbar ist, und die unter Beriicksichtigung von mindestens 
einer mit Hilfe der Schaltung erzeugbaren Raumbereich-Ix>kaKsierungsinformation zum 
Abstimmen einer Empfangschaiakteristik der SchaUempfangsmittel auf den Raumbereich 
ausgebildet sind, der durch die mindestens eine Raumbereich-Ix>kalisierungsinformation 
15 reprasentiert ist. 

Zur Losung der vorstehend angefuhrten Aufgabe sind bei einem Verfahren 
gemaB der Erfindung erfindungsgemaBe Merkmale vorgesehen, so dass ein Verfahren 
gemaB der Erfindung auf die nachfolgend angegebene Weise charakterisierbar ist, namlich: 
Verfahren zum Lokalisieren eines Raumsbereichs, aus dem ein mit Hilfe einer 
I^kaUsienmgssignal-Erzeugungseinrichtung erzeugtes und abgegebenes optisches 
Lokalisierungssignal stammt, wobei das Lokahsierungssignal an einem Ort, der sich in 
einem Abstand zu dem zu lokalisierenden Raumbereich befindet, auf optische Weise mit 
Hilfe von Empfangsmitteln empfengen wird und wobei unter Ausnutzung des 
empfangenen optischen Lokalisierungssignals eine erste Raumbeieich- 
Lokalisierungsinformation ermittelt und abgegeben wird, die einen Abstand zwischen den 
Empfangsmitteln und dem Raumbereich reprasentiert. 

Durch das Vorsehen der MaBnahmen gemaB der Erfindung ist sowohl bei einer 
Schaltung als auch bei einer Lokahsierungseinrichtung als auch bei einem 
Audiosignalabgabesystem als auch bei einem Audiosignalempfengsystem als auch bei 
einem Verfahren gemaB der Erfindung der Vorteil erhalten, dass der Raumbereich, aus dem 
das Lokahsierungssignal stammt, hinsichthch seiner Entfemung zu den Empfangsmitteln 
der Schaltung klassifizierbar ist. Dies ist insbesondere dann von Vorteil, wenn mit Hilfe 
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des Aumosignalabgabesystems em Raumkl^pa^ bewaa werien ^ fe ^ 
wie bei einer Stereotawiedergabe ausreichendes Emmtem einer Riehtung, aus der das 
lokalisierungssignal stammt, nicht ausreieht, um ^ Ramnklaage£fekt „ 

erzielea Aueh is. dies dann von Vorteil, wenn mi. Hilfe des Audiosignalempfimgsysfems 
5 Audtotensignale empfimgen wemen sollen, mit deren Hilfe bei ihrer Wiedergabe ein 
Rauntldangempnnden bewhkbar sein soil Weiters ist dureh das Verarbeiten ernes 
optisehen I^Msierungssignals der Vorteil erhalten, dass auf ein einen Benutzer stSrendes 
akustisehes I^kalisierungssignal sum Zweck des Ermlttems des Abstands zwisehen der 

U.kalisie^gsdgnaJ-E^eugungseinriehteng und den Empfengsmitteln der Sohaltung 
10 verzichtet werden kann. 45 

Bei den erfindungsgemaBen Losungen hat es sich weiters als vorteilhaft 
ermesen, wenn die MaBnahmen gemaB dem Anspruch 2 bzw. dem Anspruch 1 3 
vorgesehen sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass der den Empfangsmitteln 
zugangliche Raumrelativ genau sowohl hinsichtUch der Riehtung als auch hinsichtlich der 
Entfernung in Raumbereiche aufldsbar bzw. unterteilbar ist, aus denen das 
Lokalisierungssignal empfangbar ist Dies ist insbesondere dann von Vorteil, wenn es 
darum geht, eine Lokalisierung des Raumbereichs, aus dem das Lokalisierungssignal 
stammt, mitHilfe einer einzigen Lokalisierungseinrichtung durchzufiihren, die moglichst 
platzsparend an einem bestimmten Ort angeordnet ist, zu dem ublicherweise ein 
Sichticonlakt von dem Raumbereich aiis besteht, von dem aus das I^kaUsierungssig^al • 
ausgesendet wird, ohne dass mit AbschattungsefiFekten, wie beispielsweise durch einen 
Benutzer verursacht, zu rechnen ist. 

Bei den erfindungsgemaBen Losungen kann beispielsweise vorgesehen sein 
dass die Ix>kahsierungssignal-Erzeugungsmittel mit Hilfe einer Gluhlampe oder mit Hilfe 
eines Laserpointers gebildet sind. Bei einer erfindungsgemaBen Losung hat es sich jedoch 
als besonders vorteilhaft erwiesen, wenn zusatzlich die MaBnahmen gemSB dem Anspruch 
3 bzw. dem Anspruch 14 vorgesehen sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass der 
Raumbereich, aus dem das Lokalisierungssignal stammt, auf automatische Weise 
unmittelbar - also unbemerkt von dem Benutzer - bei einer Benutzung der 
Fernsteuereinrichtung zum Steuem des Systems ermittelt wird. Dadurch ist weiters der 
Vorteil erhalten, dass nicht versehentiich eine aus der Vergangenheit stammende 
Raumbeieich-Information verwendet wird, weil ein Benutzer des Systems einiach darauf 
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vergessen hat, bei einer neuerlichen Benutzung des Systems das Ermitteln des 
Raumbereichs, aus dem das Lokalisierungssignal stammt, manuell - also bewusst - zu 
aktivieren. 

Bei einer erfindungsgemaBen Losung hat es sich weiters als vorteilhaft 
erweisen, wenn zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspruch 4 bzw. dem Anspruch 1 5 
vorgesehen sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass das Ermitteln des Raumbereichs, 
aus dem das Lokalisierungssignal stammt, mit relativ hoher Genauigkeit und 
Reproduzierbarkeit erfolgt. 

Bei einer erfindungsgemaBen Losung hat es sich weiters als vorteilhaft 
erwiesen, wenn zusatzlich die Merkmale gemaB dem Anspruch 5 bzw. dem Anspruch 16 
vorgesehen sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass die Gesamtheit des Raums, aus dem 
das Lokalisierungssignal stammen kann, mit Hilfe der Sensoren, also durch eine geeignete 
Anordnung bzw. Orientierung der Sensoren und durch eine geeignete Ausbildung der 
Sensoren hinsichtlich ihrer Richtcharakteristik relativ prazise unterteilbar ist. 
1 5 Bei einer erfindungsgemaBen Losung hat es sich weiters als vorteilhaft 

erwiesen, wenn zusatzlich die MaBnahmen gemaB dem Anspruch 6 bzw. dem Anspruch 17 
vorgesehen sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass mit Hilfe einer ausreichend hohen 
Anzahl von Sensorsignalen der Raumbereich, aus dem das Lokalisierungssignal stammt, 
problemlos ermittelbar ist und dass Randzonen im WesentHchen vermieden sind, fur 
welche Randzonen nicht ausreichend viele Sensorsignale zum Lokalisieren des besagten 
Raumbereichs ermittelt werden konnen. 

Bei einem erfindungsgemaBen Audiosignalabgabesystem hat es sich weiters als 
vorteilhaft erweisen, wenn zusatzlich die MaBnahmen gemaB dem Anspruch 9 vorgesehen 
sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass auf Grundlage der Raumbereich- 
Lokalisierungsinformation das Abstimmen der Audioteilsignale auf den lokaUsierten 
Raumbereich optimierbar ist. 

Bei einem erfindungsgemaBen Audiosignalempfangsystem hat es sich weiters 
als vorteilhaft erwiesen, wenn zusatzlich die MaBnahmen gemaB dem Anspruch 1 1 
vorgesehen sind. Dadurch ist der Vorteil erhalten, dass auf Grundlage der Raumbereich- 
Lokalisierungsinformation das Abstimmen der Empfangscharakteristik optimierbar ist. 

Die vorstehend angefuhrten Aspekte und weitere Aspekte der Erfindung gehen 
aus den nachfolgend beschrieben Ausfuhrungsbeispielen hervor und sind anhand dieser 
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Die Erfindung wird im Folgenden aohand von vier in den Zeichnungen 
5 dargestellten Ausfiihrungsbeispielen weiter beschrieben, auf die die Erfindung aber nicht 
beschrankt ist 

Die Figur 1 zeigt auf schematische Weise in Form eines Blockschaltbilds ein 
Audiosignalabgabesystem mit einer I^kaHsierungseinrichtung gemaB einem ersten 
Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. 
10 Die Figur 2 zeigt auf analoge Weise wie die Figur 1 die 

l^kalisierungseinrichtung gemaB der Figur 1 im Detail. 

Die Figur 3 zeigt einen funktionalen Zusammenhang zwischen der bei einem 
Sensor der LokaUsienmgseinrichtung gemaB der Figur 2 vorliegenden Intensitat des 
Lokalisierungssignals und dem Abstand zwischen einer Lokalisierungssignal- 
1 5 Erzeugungseinrichtung und der Lokalisierungseinrichtung. 

Die Figur 4 zeigt einen zweiten funktionalen Zusammenhang zwischen der bei 
dem Sensor der Lokalisierungseinrichtung gemaB der Figur 2 vorliegenden Intensitat des 
Lokalisierungssignals und der Abweichung der Richtung des bei dem Sensor einfellenden 
Lokalisierungssignals von einer Hauptempfengsrichtung des Sensors. 
" 20 " DieFigur5zei^aufaiialbg6 Weise wie die Figiir 2 eine " 

lokalisierungseinrichtung gemaB einem zweiten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. 

Die Figur 6 zeigt auf analoge Weise wie die Figur 2 eine 
lokalisienmgseinrichtung gemaB einem dritten Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung. 

Die Figur 7 zeigt in Form eines Ausschnitts der Figur 1 eine Oberlappung von 
25 Entfernungsbereichen von mehreren benachbarten Empfangssektoren der 
Ix)kaHsienmgseinrichtung. 

Die Figur 8 zeigt auf analoge Weise wie die Figur 1 ein 
Audiosignalempfangssystem mit einer Lokalisierungseinrichtung gemaB der Figur 2. 

30 

In der Figur 1 ist ein System 1, namlich ein so genanntes ,JHome-Cinema- 
System" dargestellt, das zum audiovisuellen Wiedergeben eines auf einer DVD 
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a^eze.cbneten SpieMtos ausgebi.de, ist Zu diesen, Zweck weis, das System , eine 
Bastion 2 auf, in welche ^ DVD einlegbar und »* wekher der aufderDVD 
aufgezeiebnete Spielfita abspielbar ist ^ di e Basisstatioll 2 ^ ^ 

5 ZTT f^** 0 '' 2 Scbane.eugungsnune,, 

Lau^e r 7 m de i n^^ te8an ^ U( ^ Beietoem ^ 

^ir;rT edCT ^ tiOT2 ^ vi ^ v -^ B ^3a bg : b i 

1 0 4 und en, swertes Audioteilsigna, A2 an den zweiten Lautsprecher 5 und ein drines 

^2tTt OT , to ^^ iW6mdefa ^ A "^A4 a nde n 
abgebbar wobe, d,e Audiotape Al bis A5 eine auf de, DVD gespeicherte Digital- 

^^^^^^^^^^^^ 

^ eA1 b ^*~^^™-™denb ei en 1 e In 

Benn^dea S^ , b=wi rl ^ > daa OT e to c mta e to e m Tbaate r od erKto oe^u g ba re n 
Raumklang ahnlich ist. 3 ™ 

20 A5 . t ,.T ZW " kte ^ U6OTSteVi ^^ Vmd<teAu "^Albis 
! d " m Ab8ebe " VOT " *» Videodaten VD und 

. , ausgebildet sind. Die Videosignal-Ereeugungsmittel 10 

die Vtdeodaten VD reprasenucunden Videosignals V ausgebildet 

30 f me ^ tiM2WiS,W ^ A ^^-E--gun g s,nitten 1 auf,die 
zun, Empfcngen der Audiodaten ^ ^ ^ ^^.^ 

E^eugungsnu^, n sind wehers zum Empfe ngeu eine, ereten Raumbercich- 
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Lokalisierungsitiformation SI und einer zweiten Raumbereich-LokaHsieru^ 
S2 ausgebildet Mit Hilfe der beiden Raumbereich-Lokalisierimgsinfonnation SI und S2 
ist ein Raumbereich 12 angebbar, aus dem ein Lokalisierungssignal LS an die Basisstation 
2 gesendet wurde, wobei nachfolgend noch im Detail auf das Lokalisieren des 
5 Raumbereichs 12 bzw. auf das Erzeugen der Raumbereich-LokaUsienmgsinformation SI 
und S2 eingegangen ist Die Audioteilsignal-Etzeugungsmittel 11 sind unter 
Beriicksichtung der zwei Raumbereich-Ix>faiHsierungsinfonmtio SI und S2 und unter 
Ausnutzung der Audiodaten AD zum Erzeugen und zum Abgeben der funf zum Bewirken 
des Raumklangempfindens geeigneten Audioteilsignale Al bis A5 ausgebildet, so dass in 

10 dem Raumbereich 12, aus dem das Lokalisierungssignal LS stammt und auf welchen 
Raumbereich 12 die Audioteilsignale Al bis A5 unter Beriicksichtigung der zwei 
Raimibereich-LokalisierungsiiLformationen SI und S2 abgestimmt sind, das 
Raumklangempfinden bewirkbar ist Die Audioteilsignal-Erzeugungsmittel 1 1 sind mit 
Hilfe eines sogenannten Raumklangprozessors realisiert 

15 Innerhalb des Raumbereichs 12 ist eine Fernsteuereinrichtung 13 dargestellt, 

welche von einem in der Figur 1 nicht dargestellten Benutzer bedienbar ist Die 
Fernsteuereinrichtung 13 realisiert eine LoiaUsierungssignal-Erzeugungseinrichtung, die 
zum Erzeugen und zum Abgeben des optischen Lokalisierungssignals LS ausgebildet ist, 
wobei das optische Lokalisierungssignal LS im vorliegenden Fall durch ein optisches 

20 Steiiersigdal^welches mit der Fernsteuereinrichtung 13 efzeugbaf ist, gebildet ist und 
welches bei einem Bedienen der Fernsteuereinrichtung 13 durch den Benutzer von der 
Fernsteuereinrichtung 13 an die Basisstation 2 abgebbar ist, um Funktionen der 
Basisstation 2 zu steuern. 

Zum Zweck des Erzeugens der beiden Raumbereich-Informationen SI und S2 

25 weist die Basisstation 2 weiters eine I^kalisierungseinrichtung 14 au£ die zum 

Lokalisieren des Raumbereichs 12, aus dem das mit Hilfe der Fernsteuereinrichtung 13 
erzeugte und abgegebene optische Lokalisierungssignal LS stammt ausgebildet ist Die 
Lokalisierungseinrichtung 14 weist eine Schaltung 15 und tJbertragungsmittel 16 auf. 

Die Obertragungsmittel 16 sind optisch wirksam ausgebildet, so dass mit ihrer 

30 Hilfe das aus dem zu ermittelnden Raumbereich 12 stammende und bei den 

tJbertragungsmitteln 16 auftretende optische Lokalisierungssignal LS der Schaltung 15 
zufiihrbar ist 



PHAT030033 EP-P 



10- 



In derFigwZ istdie I^ienn.gsetoicb.ung ,4 to De*il dargeateil, Die 
*-~« > « weisen einen LicMeiter , 8; ^ ^ ^ ^° 
-en dnnenUenneta 20 md einen vienen Uebdeifcr 2, ^ wobei jeder ^ ^ ' 
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zwischen den Empfangsmitteln 17 - also im wesentiichen zwischen einer Einrichtung- 
Hauptempfangsrichtung MD, die durch eine globale Orientierung der Obertragungsmittel 
16 an der Voraerfront T der Basisstation 2 definiert ist - und dem Raumbereich 12, aus 
dem das Lokalisierungssignal LS stammt, reprasentiert DemgemaB sind die 
Ermittlungsmittel 26 unter Ausnutzung der von den Sensoren 22 bis 25 abgebbaren 
Sensorsignale SSI bis SS4 zum Lokalisieren des Raumbereichs 12 ausgebildet, aus dem 
das Lokalisierungssignal LS stammt, wobei der Raumbereich 12 binsicMich seines 
Abstands R zu der Basisstation 2 und hinsichtlich seiner Richtung D bezogen auf die 
Vorderfront 2' der Basisstation 2 lokalisierbar ist 

Bedingt durch die richtungsabhangige Licht-Einkopplungsfahigkeit der 
jeweffigenLichtleiter 18bis21 ergeben sich ausgehend von den Obertragungsmitteln 16 
fur jeden LicMeiter 18 bis 21 individueUe Enrofangssektoren, wobei ein aus dem 
jeweiligen Empfangsektor stammendes und in Richtung zu den tJbertragungsmitteln 16 
ausgesandtes LokaKsierungssignal LS in den jeweiligen Lichtleiter 18 bis 21 einkoppelbar 
15 ist Die den jeweiligen LicMeitern 18 bis 21 zugeordneten Empfangssektoren sindmit 
Hilfe ihrer Sektorgrenzen schematised in Figur 1 dargestellt Eine erste Sektorgrenze Bl 1 
und eine zweite Sektorgrenze B12 begrenzen den Empfangssektor des ersten Lichtieiters 
18. Eine dritte Sektorgrenze B21 und eine vierte Sektorgrenze B22 begrenzen den 
Empfangsektor des zweiten Lichlleiters 19. Eine funfte Sektorgrenze B31 und eine sechste 
20 Sektorgrenze B32 begrenzen den Empfangsektor des dritten Lichtieiters 20. Eine siebente 
Sektorgrenze B41 und eine achte Sektorgrenze B42 begrenzen den Empfangsektor des 
vierten Lichtieiters 25. 

Fiir ein aus einem der Empfangsektoren des jeweiligen Lichtieiters 18 bis 21 in 
Richtung zu den Obertragungsmitteln 16 ausgesendetes LokaKsierungssignal LS besteht 

25 fur die bei dem jeweiligen Sensor 22 bis 25 auftretende Intensitat des mit Hilfe des 

jeweiligen Lichtieiters 18bis21 andenjeweiligenSensor22bis25ubertoagenenLichts 
ein funktionaler Zusammenhang, der einerseits von der Entfernung R zwischen den 
Obertragungsmitteln 16 und der Ix)kalisierungssignal-Erzeugungseinrichtung 13 und der 
andererseits von der Abweichung der Einfallsrichtung des optischen Lokalisierungssignals 

30 LS bezogen auf die jeweilige Sensor-Hauptempfangsrichtung 18B bis 21B zwischen den 
Sektorgrenzen Bl 1 und B12 bzw. B21 und B22 bzw. B3 1 und B32 bzw. B41 und B42 
abhangig ist. Der jeweilige funktionale Zusammenhang ist in der Figur 3 bzw. in der Figur 
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4 im Detail dargestellt In der Figur 3 ist der von der Entfernung R abhangige funktionale 
Zusammenhang mit Hilfe der Kurve CI entlang der jeweiligen Sensor- 
Hauptempfangsrichtung 1 8B, 19B, 20B oder 21B dargestellt Dabei nimmt die Intensitat 
ausgehend von einem Maximalwert der Intensitat Imax, der in umnittelbarer Nahe zu den 
5 Obertragungsmitteln 16 vorliegt, bei ansteigender Entfernung R kontinuierlicli ab. la der 
Figur 4 ist der von der Abweichung der Einfallsrichtung abhangige iunktionale 
Zusammenhang mit Hilfe einer Kurve C2 an einer beliebigen Stelle innerhalb eines der 
Empfangssektoren entlang einer quer zu der jeweiligen Sensor-Hauptempfangsrichtung 
18B, 19B.20B oder 21B2wischen den jeweiligen SektorgrenzenBll undB12bzw B21 
10 undB22bzw.B31 und B32 bzw. B41 und B42darges te UtDabd nimmt die Intensitat 
ausgehend von den Sektorgrenzen Bl 1 und B12 bzw. B21 und B22 bzw. B3 1 und B32 
bzw. B41 und B42 kontinuierhch zu, bis sie ihren Maximalwert Imax in einem 
Zentralbeieich C des Empfengssektors erreicht, der im wesentlichen zu der Sektor- 
Hauptempfangsrichtung 18B, 19B, 20B oder 21B korrespondiert. Die bei dem jeweiligen 
L 5 Sensor 22 bis 25 vorliegende Intensitat ergibt sich folglich durch eine Komposition der 
beKlen Abhangigkeiten des iunktionalen Zusammenhangs, wobei eine bergruckenahnfiche 
dreidnnensionale Intensitatswerteflache gebildet ist, die ihre maximale Erhebung in 
unmittelbarer Nahe zu den tibertragungsmitteln 1 6 autweist und die bei zunehmender 
Entfernung R und/oder bei einer Annaherung an die Sektorgrenzen B 1 1 oder B 1 2 bzw 
10 B21 oderB22bzw. B31 oder B32 bzw. B41 oder B42 gegen den Wert Nullhin auslauft 
D le jeweils vorhegende Intensitat I ist mit Hilfe des jeweiligen Sensorials SSI bis SS4 
reprasentiert. Es sei an dieser Stelle erwahnt, dass der iunktionale Zusammenhang ffir 
jeden Sensor 22 bis 25 identisch ist. Es konnen jedoch auch unterschiedliche iunktionale 
Zusammenhange ge wahlt werden. Gleiches gilt in analoger Weise fur die 
5 Obertragungsmittel 16 und im vorliegenden Fall insbesondere fur die Weite der durch die 
jeweiligen Sektorgrenzen begrenzten Empfangssektoren. 

Begunstigt durch die Tatsache, dass fiir einen weiten Bereich des Raumes vor 
der Basisstation 2 die Empfangssektoren zumindest teilweise einander iiberlappen und 
dadurch mindestens zwei der Sensorsignale SSI bis SS4 gleichzeitig zur Verfugung stehen 
ist mit Hilfe der Ermitflungsmittel 26 ein relativ prazises Unterteilen des Raumes vor der 
Basisstation 2 in Entfemungsbereiche ermoglicht, wie dies in der Figur 1 mit Hilfe von 
A q uidistanzlinienDl,D2,D3 und D4 symbolisiert ist, wobei jede dieser Aqmdistanzlinien 
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Dl bis D4 eine bestimmte Distanz von der Schaltung 1 5 bzw. von der Vorderftont 2* der 
Basisstation 2 angibt und sich die ermittelbaren Entfernungsbereiche, die mit Hilfe der 
ersten Raumbereich-Ix>kaUsierungsinfonnation SI angebbar sind, zwischen diesen 
Aquidistanzlinien Dl bis D4 sich erstrecken. Es sei an dieser Stelle erwahnt, dass in der 
5 Figur 1 zwecks Obersichtlichkeit lediglich vier solche Aquidistanzlinien Dl bis D4 

eingetragen sind, wobei jedoch die tatsachliche entfernungsmaBige Unterteilung des Raums 
vor der Basisstation 2 an die jeweilige geforderte Genauigkeit im Wesentlichen firei 
anpassbar ist. 

In Analogie dazu ist, begunstigt durch die Tatsache, dass fur einen weiten 

10 Bereich des Raumes vor der Basisstation 2 die Empfangssektoren zumindest teilweise 
einander uberlappen und dadurch mindestens zwei der Sensorsignale SSI bis SS4 
gleichzeitig zur Verfugung stehen, mit Hilfe der Ermittlungsmittel 26 rein rechnerisch ein 
relativ prazises Unterteilen des Raumes vor der Basisstation 2 in Richtangsbereiche 
ermoglicht, wie dies in der Figur 1 mit Hilfe von Aquirichtungslinien El, E2, E4, E4, E5 

1 5 und E6 symbolisiert ist, wobei jede dieser Aquirichtungslinien El bis E6 eine bestimmte 
Richtung bezogen auf die Hauptrichtung MD angibt und sich die ermittelbaren 
Richtungsbereiche, die mit Hilfe der zweiten Raimibereich-l^kaUsierungsinfonnation S2 
angebbar sind, zwischen den AquMchtungslinien El bis E4 erstrecken. Die im 
vorstehenden Absatz gemachten Aussagen betreffend die Anzahl der Entfernungsbereiche 

20 sind auch aiuf die richtungsinaBige Unterteilung des Raums vor der BasisstetiOii 2 
anwendbar und giiltig. 

Mit Hilfe der beiden Raumbereich-LokaUsierungsinfonnationen SI und S2 
sind demgemaB jene Raumbereiche lokalisierbar, die durch den Schnitt des jeweiligen 
durch die erste Raumbereich-I^kaUsierimgsinformation SI angegebenen 

25 Entfernungsbereichs mit dem jeweiligen durch die zweite Raumbereich- 
Lokalisierungsinformation S2 angegebenen Richtungsbereich sich ergeben. 

Die Sensoren 22 bis 25 sind im vorliegenden Fall derart in Relation zu den 
Obertragungsmitteln 16 angeordnet und ausgebildet, dass jedem Sensor 22 bis 25 mehrere 
ermittelbare Raumbereiche zugeordnet sind, aus denen das Lokalisierungssignal LS 

30 empfangbar ist. Dabei entsteht im vorliegenden Fall eine richtungsmaBige tJberlappung 
von ermittelbaren Raumbereichen, die unterschiedlichen — im wesentlichen benachbarten - 
Sektoren 22 bis 25 zugeordnet sincL Es sei an dieser Stelle jedoch erwahnt, dass auch eine 



PHAT030033 EP-P 

- 14 



—I**. Mmd^Men m-^ bzw . m „ ^ ^ 

NachWhaft dazu aaga^dna, ist, wod^h ^ avantueU aucb bei da, Season 22 bis 

^ SelmdieserStellee ™a»''.<b S sauchdia S e M oran22bi S 25ai n a 
.5 «*W^geUcl^ &dBcb ^ an ^ kto ^ wobe . d . ese 

R.chtongaabhitogigW, Obbcbarweisa aba re Iad v grcfla Weha da, Empfa^aHo™ 
da^an da diesa rieb^pifcdiiaba Uab^dUcbM, mJZ^Z. 

Um^g daa Za Mral ba rei ab s C ta— H ^ der Hgur 4 

erwabb,, da SS <ba m , HUfa dar Linie Ci b, da, Fignr 3 ^ FmkHon ^ 1/RA f K 
*-« * wo dia S «b Pbo^.^ abbcb * wobai jadocb bai aiae, Z^L 

BaidamS^ 1 bildan dia Aadio^ gMl . EnBuglJlli ^ „ 
I^en^^g 14 ein Audiosig^Uabgaba^ 27, bei da™ mter 



PHAT030033 EP-P . 15 . 

Berucksichtigung der mit Hilfe der Schaltung 15 erzeugbaren Raumbereich- 
Lokalisierungsinformationen SI und S2 die funf Audioteilsignale Al bis A5 erzeugbar 
sind. Das Audiosignalabgabesystem 27 weist zusatzlich eine erste Speicherstufe 28 auf; die 
zum Speichern einer ersten Positionsinformation PI1 vorgesehen ist, die eine 
5 Relativposition zwischen der Schaltung 1 5 bzw. der Baissestation 2 und den funf 
Lautsprecher 4 bis 8 reprasentiert. Die erste Positionsinfonnation PI1 ist von einem 
Benutzer mit Hilfe von in der Figur 1 nicht dargestellten Eingabemitteln bei der 
Basisstation 2 erzeugbar. Die Audioteilsignal-Erzeugungsmittel 1 1 sind zusatzlich zu dem 
Berficksichtigen der beiden Raumbereich-Lokalisierungsinformationen SI und S2 unter 
10 Ausnutzung der ersten Positionsirdbrmation PI1 zum Abstimmen der Audioteilsignale Al 
bis A5 auf den lokalisierten Raumbereich 12 ausgebildet, wodurch gewahrleistet ist, dass 
die jeweilige Position bzw. eine variable Position der Lautsprecher 4 bis 8 berficksichtigt 
wird. 

Im Folgenden ist nunmehr anhand eines Anwendungsbeispiels fur das System 
1 5 1 gemaB der Figur 1 die Arbeitsweise des Systems 1 erlautert. GemaB diesem 

Anwendungsbeispiel sei angenommen, dass ein Benutzer die Fernsteuereinrichtung 13 
innerhalb des Raumbereichs 12 in einer Hand halt. Der Benutzer betatigt eine Steuertaste 
1 3B der Fernsteuereinrichtung 13, worauf hin von der Fernsteuereinrichtung 1 3 ein 
optisches Steuersignal LS zum Steuern einer Funktion der Basisstation 2 fiber eine 

'20 sogehannte mfrarotchode ^ 13A ausgesaridt wird. ' - - 

Zum Zweck des Lokalisierens des Raumbereichs 12 wird bei der Basisstation 
mit Hilfe der Schaltung 15 ein Verfahren zum LokaKsieren des Raumbereichs 12, aus dem 
das Lokalisierungssignal LS stammt, durchgefuhrt. Bei dem Verfahren wird das 
Lokahsierungssignal LS, das durch das optische Steuersignal der Fernsteuereinrichtung 13 
25 gebildet ist, verwendet bzw. ausgenutzt Bei dem Verfahren wird an einem Ort, der sich in 
einem Abstand von dem zu lokalisierenden Raumbereich 12 befindet, auf optische Weise 
das optische Steuersignal LS empfangen. Dies geschiehtbei der Basisstation 2 bzw. der in 
der Basisstation 2 enthaltenen I^kalisierungseinrichtung 14 mit Hilfe der 
Ubertragungsmittel 16, konkret mit Hilfe der Lichtleiter 19 und 20, mit deren Hilfe das 
30 Lokahsierungssignal LS bzw. die in die Lichtleiter 23 bzw. 24 eingekoppelten 

Intensitatsanteile des Lokalisierungssignals LS zu den Sensoren 23 und 24 hin fibertragen 
werden, da das optische Steuersignal LS aus dem Raumbereich 12 stammt, der innerhalb 
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der Empfangssektoren der beiden Lichtleiter 19 und 20 liegt GemaB dem Verfahren wird 
mit Hilfe der beiden Sensoren 23 und 24 der jeweilige IntensitateanteU empfangen und 
jeweils die zu ihnen korrespondierenden Sensorsignale SS2 und SS3 erzeugt. Jedes 
Sensorsignal SS2 bzw. SS3 reprasentiert einen Intensitatswert des bei dem jeweiligen 
Sensor 22 bis 25 vorliegenden Lichts, der zu der Position der Fernsteuereinrichtung 13 
zwischen den jeweiligen Sektorgrenzen B21 undB22bzw.B31 und B32 korrespondiert, 
also zu der Richtung D und zu dem Abstand R von den ttbertragungsmitteln 16 
korrespondiert. 

GemaB dem Verfahren wird unter Ausnutzung des empfangenen optischen 
Steuersignals LS, konkret unter Ausnutzung der von den Sensoren 22 bis 25 abgegebenen 
Sensorsignale SSI bis SS3, mit Hilfe der Ermimungsmittel 26 der Raumbereich 12 
lokalisiert, aus dem das Lokalisierungssignal LS stammt. Dabei wird die erste 
Raumbereich-Lokalisierungsinfonnation SI ermittelt und an die Audioteilsignal- 
Erzeugungsmittel 1 1 abgeben. Zusatzlich wird die zweite Raumbereich- 

Lokalisierungsinformation S2 ermittelt und an die Audioteilsignal-Erzeugungsmittel 1 1 
abgegeben 

Die beiden Raumbereich-l^kalisierungsinformationen SI und S2 lokalisieren 
den Raumbereich 12, aus dem das Lokalisierungssignal LS stammt, aufden durch die 
Aquirichtungslinien E3 und E4 und die Aquidistanzlinien D2 und D3 begrenzten 
Raumbereich 12. Bei den Anidioteilsignal-Erzeugungsmitteln 1 1 werden die beiden 
Raumbereich-Lokalisienmgsinformationen SI und S2 zum Abstimmen der 
Audioteilsignale Al bis A5 aufden lokalisierten Raumbereich 12 verwendet, urn bei dem 
Benutzer das von ihm erwartete bzw. gewunschte Raumklangempfinden zu bewirken. 

Die in der Figur 5 dargestellte Lokahsierungseinrichtung 14 weist 
umfangsseitig angeordnete Empfengsmittel 17 und Ubertxagungsmittel 16 auf, so dass der 
Raumbereich 12, aus dem das Lokalisierungssignal LS stammt, in jeder beliebigen 
Richtung rund urn die Ix>kahsienmgseinrichtung 14 herum lokahsiert sein kann und mit 
Hilfe der Ix>kaUsierungseinrichtung 14 bzw. der Schaltung 15 hinsichthch seiner 
Entfernung R von der Ix>kalisierungseinrichtung 14 und hinsichthch seiner Richtung D 
bezogen auf die Einrichtung-Hauptempfangsrichtung MD lokalisierbar ist, die im 
vorhegenden Fall frei definiert ist. Bine solche Ausbildung der I^kalisierungseinrichtung 
14 ist beispielsweise dann von Interesse, wenn die I^kahsierungseinrichtung 14 auf einer 
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Oberseite der Basisstation 2 angebracht ist und die Basisstation 2 beispielsweise an einer 
zentralen Stelle in einem Wohnraum lokalisiert ist und eine hohe Wahrscheinhchkeit 
besteht, dass das Lokalisierungssignal auch aus einer Richtung empfangen werden muss, 
aus welcher Richtung die Vorderfront 2 * der Basisstation 2 nicht mehr einsehbar ist Eine 
solche Ausbildung kann beispielsweise auch fur einen Einbau in ein Mobelstuck von 
Interesse sein. 

Im vorliegenden Fall sind acht (8) Phototransistoren 29 bis 36 vorgesehen, 
welche Phototransistoren 29 bis 36 die Empfangsmittel 17 bilden. Jeder Phototransistor ist 
mit einer von acht (8) Linsen 37 bis 44 versehen sind, so dass eine opthnale Cberlappung 
der Empfangssektoren benachbarter Phototransistoren 29 bis 36 erhalten ist. In der Figur 5 
sind acht (8) Empfangssektoren durch ihre Sektorgrenzen 45 und 46, 47 und 48, 49 und 50, 
51 und 52, 53 und 54, 55 und 56, 57 und 58 bzw. 59 und 60 begrenzt. Von jedem Sensor ' 
29 bis 36 wird je eines von acht (8) Sensorsignalen SS5 bis SS12 an die Ermittlungsmittel 
26 abgegeben. 

Es sei erwahnt, dass die Empfangsmittel 17 bzw. die Obertragungsmittel 16 

nicht parallel zu der Oberseite der Basisstation 2 ausgerichtet sein mussen, sondern auch in 

einem Winkel dazu angeordnet sein konnen, so dass ein Empfangen des 

Lokalisierungssignals LS aus einer Richtung von leicht oberhalb der Basisstation 2 

erleichtert ist. Eine derart ausgebildete Lokalisierungseinrichtung 4 eignet sich 

bdspielsweise auch fur den Embaumemem . 

Obertragen der beiden Raumbereich-Lokalisierungsinformationen SI und S2 an die 
Basisstation 2 zu sorgen ist. 

In der Figur 6 ist ein Querschnitt durch eine Lokalisierungseinrichtung 14 
dargestellt. Die I^kaUsierungseinrichtung 14 weist entlang der Oberflache einer Halbkugel 
CR angeordnete Empfangsmittel 17 auf. Auch in diesem Fall sind die Empfangsmittel 17 
mit Hike von Phototransistoren realisiert, die jeweils mit einer Linse versehen sind. 
DemgemaB sind auch die Obertragungsmittel 16, die durch die Linsen gebildet sind, 
entlang der Oberflache der Halbkugel CR angeordnet. Im vorhegenden Fall sind die 
Empfangsektoren der in der Schnittdarstellung sichtbaren Phototransistoren 61 bis 63 
durch ihre Sektorgrenzen 67 und 68, 69 und 70 bzw. 71 und 72 begrenzt Diese Ausbildung 
der Ix)kahsierungseinrichtung 14 ist beispielsweise dann von Vorteil, wenn die Position 
der Lokahsierungssignal-Erzeugungseinrichtung 13 hinsichtlich der drei Koordinaten des 



15 



20 



25 



PHAT030033 EP-P . lg _ 

Raums aufgelost werden soli. Bine derart ausgebildete Lokalisierungseinrichtung 14 eignet 
sich beispielsweise fur einen Einbau in einer Decke 73 eines Wohnraums 74, wobei auch 
in diesem Fall fur ein geeignetes ttbertragen der beiden Raumbereich- 
Lokalisierungsinformationen SI und S2 an die Basisstation 2 zu sorgen ist 
5 Fur den Einsatz der in der Figur 5 und in der Figur 6 dargesteUten 

Ix>kalisierung S einrichtung 4 an einem von der Basisstation 2 losgelosten Ort ist es 
vorteilhaft, wenn in der ersten Speicherstufe 28 eine Reprasentation der Reposition 
zwischen der I^kalisierungseinrichtung 14 und der Basisstation 2 bzw. zwischen der 
Lokalisierungseinrichtung 14 und den Lautsprechern 4 bis 8 gespeichert ist, die nut Hilfe 
10 der Audioteilsignal-Erzeugungsmittel 1 1 verarbeitbar ist. 

In der Figur 7 ist ein Audiosignalempfangssystem 75 dargesteUt, das eine 
Empfangsbasisstation 75' aufweist, die die in der Lokalisienn^gseinrichtung 14 enthaltene 
Schaltung 1 5 enthalt Das Aumosignalempfangsystem 75 weist weiters Audioteilsignal- 
Empfangsinittel auf, die durch funf (5) Miktophone 76 bis 80 und durch eine 
Audioteilsignal-Verarbeitungsstufe 81 gebildet sind. Die Miktophone 76 bis 80 sind an die 
Empfengsbasisstation 75' bzw. an die Audioteilsignal-Verarbeitungsstufe 81 
angeschlossen. Die Mikrophone 76 bis 80 sind zum exnpfengen von ffinf (5) akustischen 
Audioteilsignalen Al bis A5 und zum Abgeben der funf akustischen Audioteilsignale Al 
bis A5 in elektrischer Form an die Empfangsbasisstation 75' ausgebildet. 

Die Audiosignalempfangsmittel sind unter Berucksichtigung der mit Hilfe der 
Schaltung 15 erzeugten Raumbereich-Lokahsierungsinformationen SI und S2 zum 
Abstimmen der Empfangscharakteristik der Audioteilsignal-Empfangsmittel auf den 
Raumbereich 12 ausgebildet, der durch die Putumbereich-^^ S1 
und S2 reprasentiert ist. Dabei wird im vorliegenden Fall der Frequenzgang und die 
Signalamphtude der in elektrischer Form empfangbaren Audioteilsignale Al bis A5 mit 
Hilfe der Au(hoteasignal-Verarbeitungsstufe 81 verandert. 

Es sei in diesem Zusammenhang jedoch erwahnt, dass die Mikrophone 76 bis 
80 auch als Puchtmikrophone ausgebildet sein konnen und dass mit Hilfe der 
Audioteilsignal-Verarbeitungsstufe 81 die Orientierung bzw. die Ausrichtung der 
Puchtmikrophone verandert werden kann. Weiters kann auch vorgesehen sein, dass 
individuelle Signalverzogerungen fiir die Audioteilsignale Al bis A5 in Abhangigkeit von 
denP^umbereich-Ix)kahsierungsinformationen SI und S2 verandert werden. 
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Das Audiosignalempfengsystem 75 weist weiters eine zweite Speicherstufe 82 
au£ die zum Speichern einer zweiten Positionsinformation PI2 vorgesehen ist, die eine 
Relativposition zwischen der Schaltung 15, also im Wesentlichen der 
Empfengsbasisstation 75% und den fiinf Mikrophonen 76 bis 80 reprasentiert. Die 
5 Audioteilsignal-Verarbeitungsmittel 81 sind weiters zusatzlich unter Ausnutzung der 
Raumbereich-LokaHsierungsinformation SI und S2 zum Abstdmmen der 
Empfengscharakteristik auf den lokalisierten Raumbereich 12 ausgebildet Die zweite 
Positionsinfonnation PI2 ist von einem Benutzer fiber in der Figur 7 nicht dargestellte 
Eingabemittel eingebbar. 

10 Es sei erwahnt, dass die Lokalisierungseinrichtung 14 auch durch einen 

integrierten Halbleiterbaustein realisiert sein kann, wobei die Schaltung 15 durch eine 
integrierte Schaltung gebildet ist, welche die Sensoren aufweist, und wobei ein Gehause 
des Bblbleiterbausteins die Obertragungsmittel aufweist. 

Es sei weiters erwahnt, dass die Intensitat des bei dem jeweiligen Sensor 

15 vorliegenden Lokalisierungssignals LS auch durch eine Signalfrequenz des 
Empfangssignals reprasentiert sein kann. 

Es sei erwahnt, dass ein Sensor und die ihm zugeordneten Cbertragungsmittel 
auch eine bauliche Einheit bilden konnen. 
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Patentansp riir.htv 

1. Schaltung (15) fur eine Lokalisierungseimichtung (14) zum Lokalisieren 
eines Raumbereichs (12), aus dem ein mit Hilfe einer Lokabsierungssignal- 

Eizeugungseiiirichtung (13) erzeugtes und abgegebenes optisches LokaUsierungssignal 
: (LS)stammt, * ^ 

die Empfangsmittel (17) aufweist, die in einem Abstand (R) zu dem zu lokalisierenden 
Raumbereich (12) angeordnet sind und die auf optische Weise zum Empfangen des ihnen 
von dem Raumbereich (12) her zufuhrbaren optischen LokaUsierungssignals (LS) 
ausgebildet sind, und 

die BnnMungsmtal (26) aufweist die unter Ausnutzung des empfingenen optischen 
U>kaliaerungssignals (LS) zum Bmntteto und zum Abgeben einer etsten Raumbe.eich- 
LokalMeruugsmformaaou (SI) ausgebildet sind, die den Abstand (R) zwischen den 
Bmpftngsmitteln (26) und dem Raumbeieicb (12) leprlsentiert. 

2. Scbaltung (15) nach Anspruch 1, 

wobei die Ermitflungsmittel (26) unter Ausnutzung des empfangenen optischen 
Lokalisierungssignals (LS) zusatzHch zum Ermitteln und zum Abgeben einer zweiten 
Raumbereich-I^kahsiernngsinformation (S2) ausgebildet sind, die eine Richtung (D) 
zwischen den Empfangsmitteln (17) und dem Raumbereich (12) reprasentiert. 

3. Schaltung (15) nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, 
wobei die Ermittlungsmittel (26) zum Venubeiten eines mit Hilfe einer 
Fernsteuereinrichtung (13) erzeugbaren und das optische LokaUsierungssignal (LS) 
bildenden optischen Steuersignals und unter Ausnutzung des optischen Steuersignals zum 
Lokalisieren des Raumbereichs (12) ausgebildet sind 

4. Schaltung (15) nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, 

wobei die Empfangsmittel (17) mindesteiis zwei Uchtempfihdliche Sensoren (22 23 24 

25;29,30,31,32,33,34,35 s 36;61,62,63)aufweisen s die j ezumEmpfangendes ' 
Ukahsienmgssi^ ^ ^ 

SS4; SS5, SS6, SS7, SS8, SS9, SS10, 8811. SS12; SS13, SS14, SS15) ausgebildet'und ' 
angeordnet sind, wobei das Sensorsignal (SSI, SS2, SS3, SS4; SS5, SS6, SS7 SS8 SS9 
SS10, SS11, SS12; SS13, SS14, SS15) jedes Sensors (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32^ 33, 34, 
35,36; 61, 62, 63) eine bei dem betreffenden Sensor (22, 23,24,25; 29,30,31, 32 33 34 ' 
35, 36; 61, 62, 63) vorliegende Intensity (I) des Lokalisierungssignals (LS)'reprasentiert, ' 
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und 

wobei die Ermitflungsmittel (26) unter Ausnutzung der von den Sensoren (22, 23, 24, 25; 
29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 63) abgebbaren Sensorsignale (SSI, SS2, SS3, SS4; 
SS5, SS6, SS7, SS8, SS9, SS10, SS11, SS12; SS13, SS14, SS15) zum Lokalisieren des ' 
5 Raumbereichs (12) ausgebildet sind, aus dem das Lokalisierungssignal (LS) stammt. 

5. Schaltung (1 5) nach Anspruch 4, 

wobei die mindestens zwei lichtempfindlichen Sensoren (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 
34, 35, 36; 61, 62, 63) derart ausgebildet und angeordnet sind, dass jedem Sensor (22, 23, 
24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 63) zumindest ein Empfangssektor 
10 zugeordnet ist, aus dem das Lokalisierungssignal (LS) empfangbar ist. 

6. Schaltung (1 5) nach Anspruch 5, 

wobei die mindestens zwei hchtempfindlichen Sensoren (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 
34, 35, 36; 61, 62, 63) derart ausgebildet und angeordnet sind, dass die ihnen jeweils 
zugeordneten Empfangssektoren einander zumindest teilweise iiberlappen. 

1 5 7 - LokaUsiemngseinrichtung (14) zum Lokalisieren eines Raumbereichs (12), 

aus dem ein mit Hilfe einer Ix>kaUsienmgssignal-Erzeugungseinrichtung (13) erzeugtes' 
und abgegebenes optisches Lokalisierungssignal (LS) stammt, 
die eine Schaltung (1 5) nach einem der Anspriiche 1 bis 6 aufweist und 
die optisch wirksame Obertragungsmittel (16) aufweist, mit deren Hilfe das aus dem zu 

20 ermittelnden Raumbereich (12) stammende uridbei den Obeflragungsmitteln (16) ' • 

auftretende optische Lokalisierungssignal (LS) zu den Empfangsmitteln (17) der Schaltung 
(1 5) hin zufuhrbar ist. 

8. Audiosignalabgabesystem 

welches Audiosignalabgabesystem eine Schaltung (1 5) nach einem der Anspriiche 1 bis 6 
25 aufweist und 

welches Audiosignalabgabesystem Audioteilsignal-Erzeugungsmittel (1 1) aufweist, die 
unter Berucksichtigung von mindestens einer mit Hilfe der Schaltung (15) erzeugbaren 
Raumbereich-Lokahsierungsinformation (LS) zum Erzeugen von mindestens zwei zum 
Bewirken eines Raumklangempfindens geeigneten Audioteilsignalen (Al, A2, A3, A4, A5) 
30 ausgebildet sind, wobei jedes Audioteilsignal (Al, A2, A3, A4, A5) zum Abgeben fiber 
ihm zugeordnete Schallerzeugungsmittel (4, 5, 6, 7, 8) bestimmt ist, so dass in einem 
Raumbereich (12), auf welchen Raumbereich (12) die Audioteilsignale (Al, A2, A3, A4, 



15 
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A5) unter Beriicksichtigung der mindestens einen ^umbereich-Lokalisienmgsmfonnation 
(SI, S2) abgestimmt sind, ein Raumklangempfinden bewirkbar ist 

9. Audiosignalabgabesystem nach Anspruch 8, 
wobei eine erste Speicherstufe (28) vorgesehen ist, die zum Speichern einer ersten 
5 Positionsinformation (PI1) vorgesehen ist, die eine Relativposition zwischen der Schaltung 
(15) und den jeweiligen Schallerzeugungsmitteln (4, 5, 6, 7, 8) reprasentiert, und 
wobei die Audioteilsignal-Erzeugungsmittel (1 1) zusatzlich unter Ausnuteung der ersten 
Positionsinformation zum Abstimmen der Audioteilsignale (Al, A2, A3, A4, A5) auf den 
lokalisierten Raumbereich (12) ausgebildet sind. 
10 10 - Audiosignalempfengsystem (75) 

welches Audio S ig Ml empfe 11 gs sya em (75) eine Senate* (15) mch einem der AnsprBcie , 
bis 6 aufvveist und 

welches Audiosignalempfangssystem (75) Audiotensignal-Empfangsmittel aufweist die 
zum Empfangen von mindestens zwei zum Bewirken eines Raumklangempfindens ' 
geeigneten Audioteilsignalen (Al, A2, A3, A4, A5) ausgebildet sind, wobei jedes 
Audioteilsignal (Al, A2, A3, A4, A5) fiber ihm zugeordnete Schallempfangsmittel (76, 77, 
78, 79, 80) empfangbar ist, und die unter Beriicksichtigung von mindestens einer mit ffilfe' 
der Schaltung (15) erzeugbaren Raumbereich-Lokahsierungsinformation (SI, S2) zum 
Abstimmen einer Empfangscharakteristik der Schallempfangsmittel (76, 77 ,78, 79 80) auf 
den Raumbereich (12) ausgebildet sind, der durch die mindestens eine Raumbereich- 
Ix)kalisierungsinformation (SI, S2) reprasentiert ist. 

1 1 . Audiosignalempfangssystem (75) nach Anspruch 10, 
wobei eine zweite Speicherstufe (82) vorgesehen ist, die zum Speichern einer zweiten 
Positionsinformation (PI2) vorgesehen ist, die eine Relativposition zwischen der Schaltung 
(15) und den jeweiligen Schallempfangsmitteln (76, 77, 78, 79, 80) reprasentiert, und 
wobei die Audioteilsignal-Empfangsmittel zusatzlich unter Ausnutzung der mindestens 
einen Raumbereich-Lokalisierungsinformation (SI, S2) zum Abstimmen der 
Empfangscharakteristik auf den lokalisierten Raumbereich (12) ausgebildet sind. 

12. Verfahren zum Lokahsieren eines Raumsbereichs (12), aus dem ein mit 
Hilfe einer Lokalisierungssignal-Erzeugungseir^chtung (13) erzeugtes und abgegebenes 
optisches Lokalisierungssignal (LS) stammt, 

wobei das Lokalisierungssignal (LS) an einem Ort, der sich in einem Abstand (R) zu dem 
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zu lokalisierenden Raumbereich (12) befindet, auf optische Weise mit Hilfe von 
Empfangsmitteln (17) empfangen wird und 

wobei unter Ausnutzung des empfangenen optischen Lokalisieiungssignals (LS) eine erste 
P^umbereich-I^kaHsierungsinfoimatioii (SI) ermittelt und abgegeben wird, die einen 
5 Abstand (R) zwischen den Empfangsrnitteln (17) und dem Raumbereich (12) reprasentiert. 

13. Verfahren nach Anspruch 12, 

wobei unter Ausnutzung des empfimgenen optischen Lokahsierungssignals (LS) zusatzlich 
eine zweite Raumbereich-Ix>kahsierungsinformation (S2) ermittelt und abgegeben wird, 
die eine Richtung (D) zwischen den Empfangsmitteln (17) und dem Raumbereich (12) 
10 reprasentiert. 

14. Verfahren nach Anspruch 12 oder 13, 

wobei ein mit Hilfe einer Fernsteuereinrichtung (13) erzeugbares und das optische 
Lokalisierungssignal (LS) bildendes optisches Steuersignal zum Lokalisieren des 
Raumbereichs (12) verarbeitet bzw. ausgenutzt wird. 

15 15. Verfahren nach Anspruch 12 oder 13, 

wobei mit Hilfe von mindestens zwei lichtempfindlichen Sensoren (22, 23, 24, 25; 29, 3:0, 
31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 63) das Lokalisierungssignal (LS) empfangen und je ein i 
Sensorsignal (SSI, SS2, SS3, SS4; SS5, SS6, SS7, SS8, SS9, SS10, SS11, SS12; SS13,' 
SS14, SS15) erzeugt und abgegeben wird, welches Sensorsignal (SSI, SS2, SS3, SS4; SS5, 

20 SS6, SS7, SS8, SS9, SS10, SS11, SS12; SS13, SS14, SS15) einebei dem jeweiligeh ' 
Sensor (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 63) vorliegende Intensity (1) 
des Lokalisierungssignals (LS) reprasentiert und 

wobei unter Ausnutzung der von den Sensoren (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 
36; 61, 62, 63) abgegebenen Sensorsignale (SSI, SS2, SS3, SS4; SS5, SS6, SS7, SS8, SS9, 
25 SS10, SSI 1, SS12; SS13, SS14, SS15) der Raumbereich (12) lokalisiert wird, aus dem das' 
Lokalisierungssignal (LS) stammt 

16. Verfahren nach Anspruch 15, 

wobei mit mindestens einem Sensor (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 
63) das Lokalisierungssignal (LS) aus mindestens einem dem betreffenden Sensor (22, 23, 
30 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 63) zugeordneten Empfangssektor empfangen 
wird. 

17. Verfahren nach Anspruch 15, 
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wobei mit mindestens einem Sensor (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 
63) das Lokalisierungssignal (LS) gleichzeitig aus einander zumindest teilweise 
uberlappenden Empfangssektoren empfengen wird, wobei jeder Empiangssektor einem 
Sensor (22, 23, 24, 25; 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36; 61, 62, 63) zugeordnet ist. 
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Vorrichtung und Verfahren zum T -nk a lisieren eines Raumbereichs 

Bei einer Schaltung (15) fur eine U>kabsierungseinrichtung (14) zum 
Lokalisieren eines Raumbereichs (12), aus dem ein mitHilfe einer Lokalisierungssignal- 
Erzeugungseinrichtung (13) erzeugtes und abgegebenes optisches Lokalisierungssignal 
(LS) stammt, ist erstens eine Empfangsstufe (17) vorgesehen, die in einem Abstand (R) zu 
dem zu lokahsierenden Raumbereich (12) angeordnet ist und die auf optische Weise zum 
Empfangen des ihnen von dem Raumbereich (12) her zufuhrbaren optischen 
Lokalisierungssignals (LS) ausgebildet ist, und ist zweitens eine Ermimungsstufe (26) 
vorgesehen, die unter Ausnutzung des empfangenen optischen Lokalisierungssignals (LS) 
zum Ermitteln und zum Abgeben einer Raumberdch-LokaHsierungsinformation (SI) 
ausgebildet ist, die den Abstand zwischen der Empfangsstufe (26) und dem Raumbereich 
(12) reprasentiert. 

(Figur 1) 
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